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1 Introducao

Em diversas aplicagoes tem-se que os parametros sao desconhecidos e os estados nao
sao acessiveis, portanto o observador adaptativo aparece como um método bastante vidavel
na avaliacao de ambos, oferecendo ao projetista os parametros da planta por estimacgao
online e os estados do sistema. Isso é realizado, utilizando o esquema de observacao de
estados desenvolvido por Luenberger mas substituindo os parametros desconhecidos A, B
e C por suas estimativas A Be C respectivamente, gerados por uma lei adaptativa.

Esta metodologia sera aplicada a um sistema térmico, fazendo-se a identificacao deste
por meio dos dados experimentais de entrada e saida, ou seja, a voltagem CA (Volts RMS)
aplicada e a temperatura (graus Celsius). O comportamento dindmico do sistema térmico
serda modelado e validado no espaco de estados. O sistema de controle por observacao de
estados adaptativo, baseado em alocacao de polos, sera projetado e implementado para
controle de temperatura do sistema térmico, em tempo real, por meio de uma plataforma
de aquisi¢ao de dados baseada em instrumentagao virtual/eletronica de alto desempe-
nho (Labview). Com os resultados experimentais procura-se evidenciar a flexibilidade e
eficiéncia da metodologia proposta de acordo com o desempenho desejado pelo projetista.

2 Formulacao do Problema

O esquema de um observador adaptativo baseia-se na combinagao de um observador
de estados, utilizado para estimar as varidveis de estado de uma determinada planta
representada no espago de estados, com um esquema de estimagao paramétrica online [2].
As equagdes que regem o problema sao colocadas a seguir [1]. Considerando a planta

i=Ax+ Bu, y=CTx (1)
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A proposta é construir um esquema que estime os parametros da planta A, B e C' on-
line, bem como o vetor de estados x, usando apenas os dados u de entrada e y de saida
disponiveis para medicao. A equacao da planta é entdao dada por
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A equagao do observador é da forma
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E a lei adaptativa é dada por
0 =Tep (4)
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3 Conclusoes

Os resultados de simulagao analdgica e implementagao pratica evidenciam que trata-se
de uma técnica de estimacao e controle que permite respostas com um bom tempo de
acomodacao e sem altos valores de sobressinal, podendo ser implementada em diversos
tipos de aplicagao, pela possibilidade de realizar um controle no espaco de estados por
meio de observadores com base apenas nos dados de entrada e saida da planta.
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