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1 Introdução

A utilização de sensores de movimento como meio para interação com o computador
vem crescendo muito nos últimos anos e, quando aplicado no reconhecimento de linguagens
de sinais, permite que sistemas inteligentes sejam capazes de reconhecer gestos. Uma
ferramenta que tem se destacado no contexto de reconhecimento de gestos é o sensor
de movimento Leap Motion (LM) (https://developer.leapmotion.com/), no contexto de
realidade aumentada, permitindo que o computador seja capaz de usar as mãos para
interação. Neste sentido, o objetivo deste trabalho é a utilização dos recursos do LM para
o desenvolvimento da metodologia de captura e reconhecimento de gestos.

2 Metodologia de captura utilizando Leap Motion

O LM é um sensor de movimento pequeno, leve e compat́ıvel com diversas plataformas,
e oferece poder de detecção maior que outros sensores, pois tem uma área de captação
focada apenas nas mãos, o que o popularizaram no meio acadêmico [1]. O sensor interpreta
gestos intuitivos como apontar, segurar e apertar. Trabalhos demonstram sua eficiência na
captura de gestos de linguagem gestual para leitura e análise de gestos estáticos [3] e sua
queda de precisão quando o objeto estiver afastado ou em movimento [2], uma limitação
na sua utilização.

No primeiro momento foi realizada a construção do modelo da mão do usuário, onde
são definidos parâmetros de dimensão da mão, a partir do sensor. Posterior a isto, foi
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implementada uma aplicação para a coleta de dados que serão utilizados para a otimização
da parametrização. Para a coleta dos gestos o sensor foi fixado a um ângulo de 30-40o e
os gestos apresentados na tela foram feitos. A cada gesto a captura se inicia e 60 frames
foram coletados. As 10 melhores capturas, com base nos valores de confiabilidade, que
são dados pelo LM, foram selecionadas. Posteriormente foi feita média aritmética dos
atributos que serão armazenados.

Dentre os atributos coletados estão: posição da palma da mão; ponta dos dedos; a
distância entre a ponta dos dedos e a palma; e distância entre os dedos. Estes resultados,
com aux́ılio do Waikato Environment for Knowledge Analysis (WEKA) [4], foram testa-
dos com 20 algoritmos onde o melhor resultado obtido foi o com o Multi-Layer Perceptron
(MLP) com taxa 85% de acerto para o reconhecimento do gesto, resultado semelhante ao
obtido por [1] utilizando o sensor Kinect da Microsoft (https://developer.microsoft.com/en-
us/windows/kinect).

3 Conclusões

Os resultados experimentais confirmam a aplicabilidade e eficiência do método pro-
posto com taxa de acerto de 85%. Assim, fica demonstrada a eficiência do LM para a
leitura e identificação de gestos estáticos de Libras. Ainda, são necessários estudos do
tempo de resposta em ambiente real de uso do método para avaliação da sua utilidade em
um ambiente educacional.
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