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1 Introdução

Apresentam-se resultados experimentais e de simulação computacional referente ao
modelo matemático não linear do sistema dosador de adubo à taxa variável acionado por
um motos elétrico CC [3]. A principal dificuldade encontrada para a dosagem e aplicação
de fertilizantes à taxa variável está relacionada à precisão dos dispositivos dosadores,
mostrando diferenças entre a taxa pretendida e a taxa real de descarga. Machado et al. [1]
ressaltam que para o desenvolvimento da agricultura de precisão é necessária a atuação
precisa das máquinas agŕıcolas e do manejo localizado.

2 Modelo Matemático do Sistema Dosador de Adubo à Taxa
Variável

Ao combinar as equações do mecanismo dosador, da dinâmica do motor elétrico [3] e
a dinâmica do atrito [4], obtém-se o modelo matemático não linear do sistema dosador de
adubo à taxa variável acionado por um motor elétrico CC dado pela equação (1).

Ieq.ω̇ + (Beq + kb)ω + Tc =
kt
Ra

.u (1)

Utilizou-se da plataforma Matlab/Simulink para descrever o sistema de blocos da Fi-
gura 1(a), que tem como parâmetro de entrada uma tensão u e como sáıda uma velocidade
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angular ω. É posśıvel validar o modelo matemático comparando os resultados da simulação
computacional com os resultados experimentais, tal como mostrado na Figura 1(b) para
os parâmetros dados em Pinto et al. [2].

Figura 1: (a)Digrama de blocos do modelo matemático do sistema de dosagem e adubo
à taxa variável com acionamento elétrico (b)Gráfico do comportamento da velocidade
angular de 4.9 rad/s

3 Conclusões

O modelo foi validado comparando os resultados entre a simulação computacional e os
resultados experimentais, os quais ilustram a eficiência do modelo.
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