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O estudo de sistemas dinamicos nao lineares possui diversas aplicacOes nas areas de
fisica, matematica e engenharia. Em particular, sistemas rotativos possuem notavel im-
portancia, uma vez que varios problemas de engenharia, como por exemplo estruturas
pendulares, possuem caracteristica de rotores e a fenomenologia associada a estes siste-
mas é representativa de modelos em diversas dreas do conhecimento (MONTEIRO, 2006;
SOUSA-SILVA; TERRA, 2017).

Um sistema que apresenta dinamica rotativa e que chama a atencao devido a sua
riqueza de comportamentos dinamicos, bem como pela dificuldade de seu estudo devido
ao alto nimero de graus de liberdade, é um mapa 4-dimensional que modela o Rotor Duplo
Pulsado. O sistema fisico que da origem a este modelo é uma extensao do rotor quicado
simples, descrito pelo Mapa Padrao. A Figura 1 ilustra esquematicamente este sistema
que é composto por 2 hastes finas, de massa desprezivel, conectadas uma a outra em seus
pontos médio. A haste 1 possui comprimento /1 e estd pivotada ao ponto P; em uma das
pontas e ao ponto médio da haste 2 no ponto P, de modo que a distancia entre P» e as
pontas da haste 2 é igual a l5. O ponto P», onde as hastes estao conectadas, possui uma
massa mj e nas pontas da haste 2, Py e Py, hda uma massa de valor % Existe atrito em
P e em P, representado, respectivamente, por vy e o, e as hastes possuem momento
de inércia dado por I} = (m; + mg)l% e Iy = mglg, com I; = Is. Além disso, o ponto
P53 recebe impulsos a intervalos de tempo peridédicos com periodo T', sempre na mesma
diregao e com forca constante igual a p (ROMEIRAS et al., 1992). O estado do sistema
imediatamente apds a aplicagdo de cada impulso é descrito por um mapa dinamico com
quatro equagoes acopladas (FEUDEL et al., 1998)
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Figura 1: Rotor Duplo Quicado

onde #; e 02 sao as posicoes angulares das hastes 1 e 2, respectivamente, em relacao aos
pontos Py e P», e 01 e 05 sdo as velocidades angulares das hastes. Por fim M;j e L;j sao
elementos das matrizes constantes 2 x 2 dadas por
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Neste trabalho investigamos as caracteristicas do espago de fases do Rotor Duplo Qui-
cado, objetivando uma descrigao biparamétrica dos regimes dindmicos observados. Devido
ao fato do sistema possuir um alto nimero de graus de liberdade, seu estudo constitui uma
valiosa ferramenta para a compreensao de outros sistemas de alta dimensao.
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