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Simulações de transitórios eletromagnéticos em linhas de transmissões têm grande
importância, já que permitem analisar variações de diversos parâmetros numa determinada
linha [2]. Normalmente, tais rotinas utilizam softwares do tipo EMTP que possuem um
alto valor para obtenção de licenças. Mesmos com recursos mais modernos, ainda encontra-
se uma grande dificuldade na correta representação quando comparado com os circuitos
reais. Isto porque as linhas de transmissão não podem ser representadas diretamente no
domı́nio do tempo [3]. Simulações mais precisas implicam em um consumo maior de recurso
computacional. A implementação dos métodos modificados vêm para tentar corrigir os
erros impostos pelas simulações numéricas e fornecer um uso de recurso computacional
menor. A utilização do Python para tais simulações é de grande importância, uma vez
que, permite o desempenho máximo da máquina para a rotina numérica. Ao se tratar de
um ambiente simples há uma possibilidade de redução do tempo de simulação [1]. Por ser
uma plataforma livre, a utilização do Python implica na redução de custos na aquisição
de licenças.

A rotina numérica em desenvolvimento utiliza a técnica de integração trapezoidal (1)
que permite uma boa aproximação e um tempo similar em relação à integração mais
simples (Método de Euler).

Nesse modelo, são manipulados matrizes de ordem 2 que são obtidas com base na
análise de malha e nodal. O circuito π em cascata pode ser dividido em 3 partes: primeira
unidade, unidades intermediárias, última unidade. De maneira geral todas as partes têm
como base matemática do circuito intermediário. Porém, em cada uma delas são impostas
as restrições e condições espećıficas.
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[Ẋk+1 + Ẋk], (1)

As unidades intermediárias podem ser descrita pela equação (2).
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Na equação (2), as matrizes AjA, AjB, BjA, CjA, são:
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Ao trabalhar com manipulação de inúmeras matrizes de ordem 2, os erros impostos

pelas simulações são menores, em relação à maneira convencional de trabalhar com uma
única matriz de ordem 2n, em que n representa o número de circuitos π em cascata. A
manipulação de matrizes de ordem menor evita elementos nulos e aumenta a precisão ao
diminuir o efeito das oscilações de Gibbs. Quando comparado o Python com o software
matemático, MatLab, o Python apresenta uma pequena vantagem no tempo de simulação.
O Python por ser uma plataforma livre, resulta em uma redução de custos com licenças.
As simulações realizadas tanto no software quanto no ambiente Python levam a resultados
semelhantes.
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