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Este trabalho propõe um modelo matemático para o controle de pragas na agricultura via
integração das estratégias de controle químico e biológico (predação e parasitismo) por meio de
sistemas baseados em regras fuzzy, visando reduzir o uso de inseticidas na lavoura e eficiência no
controle da praga.

Basicamente, um sistema baseado em regras fuzzy possui quatro componentes: um processador
de entrada (fuzzificador); uma base de regras linguísticas; um método de inferência fuzzy e um
processador de saída (defuzzificador). Esses componentes processam valores reais de entrada em
valores reais de saída. Utilizamos o Método de Inferência de Mamdani e o centroide como método
de defuzzificação [1, 2, 7]. Para implementação computacional do modelo foi utilizado o Toolbox
Fuzzy do software MATLAB [3] e a linguagem de programação Python.

Temos por objetivo aplicar este modelo, inicialmente, ao controle do pulgão-da-soja - Aphis
glycines (Hemiptera: Aphididae) [6]. Por um lado, o pulgão-da-soja ainda não é encontrado no
Brasil. Portanto, antes de qualquer eventual invasão, um modelo preditivo para um programa de
controle é desejável. Por outro lado, o pulgão-da-soja tornou-se a praga de insetos mais devastadora
de soja nos Estados Unidos e continua sendo a mais significativa na região Centro-Norte dos EUA.
Até 2020, os EUA eram os maiores exportadores de soja no mundo, e hoje ocupam a segunda
posição.

Atualmente, o principal problema para a cultura da soja no Brasil compreende os percevejos
fitófagos, dentre estes se destaca o percevejo marrom - Euschistus heros (Hemiptera: Pentatomidae)
[5]. Por este motivo, pretendemos aplicar o modelo ao controle do percevejo marrom na cultura
da soja, podendo ser posteriormente expandido para controle de pragas em outras culturas, tais
como algodão, milho, cana-de-açúcar.

A soja é considerada a principal cultura do agronegócio brasileiro. De 2000 a 2020, o Brasil foi
o segundo maior produtor e exportador de soja. Desde o ano passado, alcançou o primeiro lugar.
O país responde hoje por 50% do comércio mundial de soja [4].
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