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As Faltas de Alta Impedéancia (FAIs) sao causadas por galhos que encostam na rede elétrica,
por condutores energizados sobre solos de baixa condutividade, ou em razao do contato de linhas
aéreas deterioradas com objetos ou superficies de alta impedéancia. Esses eventos nao sao facilmente
identificados, em virtude da baixa magnitude de corrente, tornando-se um desafio aos sistemas de
protecao convencionais das concessionarias de energia [1-3]. Métodos para identificar e localizar a
FAIT sdo essenciais, a comunidade cientifica utiliza simulagées computacionais, visto que simulagoes
em cenérios reais sao custosas e perigosas. Um dos elementos fundamentais é a escolha de um
modelo de FAI [3], o qual tem a func¢ao de descrever o comportamento desse distirbio.

Neste trabalho é realizada uma simulacdo computacional de um modelo de FAI em uma rede
de distribuigdo. Um sistema foi construido no Matlab/Simulink, baseado em uma rede de média
tensao da Espanha que consiste em uma subestacao e cinco alimentadores de distribuigao com
configuragdo radial [4]. O modelo de FAT escolhido [2] é composto por dois diodos, dois indutores,
duas resisténcias e dois capacitores, para a sua representagao utilizou-se os blocos do toolbox Sims-
cape Power Systems. A FAI foi inserida no quinto alimentador e para transportar os dados RMS
(Root Mean Square) de corrente foi usado o bloco To Workspace. Na Figura 1 sdo apresentados
os resultados da simulagao do modelo de FAI estudado.
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Figura 1: Resultado das simulagoes de corrente nos cinco alimentadores.
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Nem sempre as FAIs apresentam caracteristicas exclusivas, pois é possivel a ocorréncia de
outros eventos normais no sistema com comportamentos semelhantes, e que podem ser confundidos
com a FAI [2, 5]. Uma forma de realizar a distin¢do desses eventos é através da analise de seus
periodos transientes. O periodo transiente da FAI é mais curto ao ser comparado com outros
eventos, na Figura 1 pode-se perceber que a corrente aumenta até atingir um overshoot (i.e., o
seu valor méaximo) sem mergulho e iniciar o periodo estacionario, que ¢ atingido quando nao ha
mais oscilagbes no sinal, apos cerca de 1 segundo de simulagdo. A fim de validar os resultados
encontrados, compara-se na Tabela 1 os valores de corrente simulada com os valores de corrente
reais [4].

Tabela 1: Comparagao da corrente do sistema Real e simulado.
Alimentador Real Simulado

1 3.3 3.08
2 15.42 15.03
3 45.47 44.45
4 44.66 43.36
5 28.49 24.95

De modo geral, os resultados simulados apresentaram valores satisfatorios, bem proximos dos
reais, com excecao do quinto alimentador, o qual possuiu uma diferenca mais significativa ao ser
comparado com os demais. Portanto, conclui-se que o modelo escolhido para simular o compor-
tamento da FAI desempenhou com eficiéncia a representacao desse disturbio. Como trabalhos
futuros, sugere-se aumentar a andalise considerando outros modelos de FAIL.
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